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SORULAR
1. Aşağıdaki boşlukları sağ taraflarındaki seçeneklerden biriyle doldurun. (40 puan) 
a. Arduino .............. gerilimle çalışır. (1,5 V / 5 V / 9 V/ 12 V / 24 V)
b. Aruduino’nun ......... adet giriş ya da çıkışı bulunur. (8 / 4 / 13 / 14 /6)
c. Arduino uçları ............ komutu ile giriş ya da çıkış olarak ayarlanır(digitalWrite / pinMode /loop/ delay)
d. Arduino giriş uçlarından ............. komutu ile dijital girişler okunur.(digitalWrite / pinMode /loop/ delay)
e. Siyah beyaz sensörü bir .......... elemanıdır. (giriş / çıkış)
f. DC motor bir ............... elemanıdır. (giriş / çıkış) 
g. Arduino programlamada Bekleme komutu ..............’dır. (digitalWrite / pinMode /loop/ delay)
h. DC motora verdiğimiz gerilimi artırırsak motorun hızı ......... . (artar / azalır / değişmez)
i. Motor’la pilin arasına ......... bağlarsak motorun hızı yavaşlar .(diyot / direnç /sigorta/buton)
j. 5 voltluk iki adet pili .......... bağlarsak 10 voltluk gerilim elde ederiz. (seri / paralel)
2. L293 ..... ve ...... numaralı bacaklarını aşağıdaki entegreede işaretleyin ve L293 entegresi ne işe yarar kısaca anlatın. (20 puan)
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3. Aşağıdaki program komutlarının ne işe yaradıklarını sağlarındaki boşluklara yazın. (40 puan)
Arduino’nun;
· 3 numaralı uca YEŞİL LED bağlanmıştır.
· 2 numaralı uca Kırmızı LED bağlanmıştır.
· 4 numaralı ucuna buton bağlanmıştır. 
Void setup()				:.........................................................................
{
pinMode(3,OUTPUT);			:.........................................................................
pinMode(2,OUTPUT); 			:.........................................................................
pinMode(4,INPUT); 			:.........................................................................
}
Void loop()				:.........................................................................
{
digitalWrite(3,HIGH); 			:.........................................................................
delay(1000); 				:.........................................................................
digitalWrite(3,LOW); 			:.........................................................................
delay(1000); 				
if(digitalRead(4)==1)	 	:.........................................................................
{
digitalWrite(2,HIGH);		
}
Else				:.........................................................................
{
digitalWrite(2,LOW);
}
}
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